Remarques au lecteur :
Les vecteurs (signification, notation) avaient été abordés en classe mais la somme de deux vecteurs à été introduite par cette activité (avant de revenir sur la construction du parallélogramme et l’utilisation de la règle et du compas dans une autre séance).
La suite du document se compose de 2 parties :

· Les 3 pages suivantes permettent à l’élève de construire en autonomie une figure dynamique qui permet de visualiser un vecteur somme. Cette sorte de « fiche technique » est laissée sur place par les élèves et est réutilisée par les autres groupes.
· La dernière page est conservée par l’élève. Elle lui permet de noter les caractéristiques de différentes figures afin de retrouver « empiriquement » les relations entre :
· Coordonnées des points et coordonnées du vecteur
· Coordonnées des vecteurs et coordonnées du vecteur somme.
Samuel BESSE, professeur au lycée NEWTON ENRIA, Clichy la Garenne - 2010

Activité GéoGébra : Construire la somme de deux vecteurs.
Ne pas écrire sur ce document / Laisser ce document sur place.
Faire apparaitre la grille en cochant dans le menu \Affichage\Grille.
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Première partie : construction d’un vecteur
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A l’aide de l’outil « Nouveau point », créer le point A(2 ;1) et le point B(5 ;6).

On doit obtenir :
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A l’aide de l’outil « Vecteur », créer le vecteur 
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qui est égal à 
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(Faire apparaitre le menu en cliquant en bas à droite de la case).
On doit obtenir :
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Deuxième partie : construction d’un deuxième vecteur.

Placer le point C(5 ; -1) et construire le vecteur 
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qui est égal à 
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.
On doit obtenir :

[image: image7.png]Fichier Editer Affichage Options Outils Fenétre Aide

‘ R ."v‘ /kv P OO £ \ =22 || b | Vecteur: Point origine, point extrémité [créés ou non]
1. Objets libres .
LoA=(2,1) 6 B
~0B=(56)
Lecz(5-1) 5
1 Objets dépendants
ou=(3,5) 4
ov=(3,-2)
3
2
1
0
-2 -1 0 1 2 3 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17
4 c
-2
-3
4
5
5
7
8
9





Troisième partie : construction du vecteur somme 
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étape n°1 : 
But : Construire le vecteur 
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 partant de C

Méthode : En utilisant l’outil « Représentant ». Cliquer sur le point C et ensuite cliquer sur le vecteur 
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. On doit obtenir :
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étape n°2 :

But : Renommer le point C’ en D.
Méthode : Faire un clic droit sur C’ puis aller dans le menu « Propriétés… »
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étape n°3 : 
But : Construire le vecteur 
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Méthode : Utiliser l’outil « vecteur »  et relier les points A et D (le logiciel nomme ce vecteur 
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On doit obtenir :


Coordonnées de 
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Coordonnées de 


Coordonnées de 

En résumé :
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Activité GéoGébra : Somme de deux vecteurs.

Le logiciel GeoGebra nous permet d’obtenir une construction dynamique afin d’étudier rapidement 4 figures.

Les buts étant de trouver :

· une relation entre les coordonnées des points et les coordonnées du vecteur.

· une relation entre les coordonnées du vecteur somme et les coordonnées des deux autres vecteurs.

Compléter le tableau suivant :On utilisera l’outil « déplacer » [image: image21.png]Microsoft Word
Edtion Affichage Inseon Formot  Qutis Tobleau  Fenétre

NEHSSRITE| LB 9 008 F=F D] &1 a1 100% '@\NL&«HK!@T‘"‘ENMN’"‘E" - 12 v\61§ahxxx‘\.
i e Gl
4 Accéder  OfficeLive | o+ | Enristre] € GeoGebra - Actuit Geogebraggl =
s | [Fihier Edter Afichage Optons Outls Fenétre Ade —
e A gl Déplacer. Déplacer ou sélectionner un ou des objets(CHr)
gt Lol RN ==
Fichiers disponibles Iy | Déplacer o 8
) Chapive [orignal] - N
Demer emregstrement effct.. 2R Toumer autour au point
11548 knd: 6 septembre 2010 s
: o
B
: s
B :
B p
- f
T o v
- T R A
B .
- 2
i s
M @ sase P —
@ Quel icher evegitrer ? B
[Femmer ]
af@l=w « | 0

Dessiner~ | | Formes automatiques~ \ ~\ [1 O & « £ (@ & | & - &
Page 7 Sec 1 7/7

A8Bcm Lo Coll ENR REV EXT RFP | Frangais (Fr X

RRHE R B33

%) Non us

HseCHSDRNAOSHNONR

).

18] Geotebra- Act.

ChapitreB.pdf - 0 Messeng

82 “Sans tire 10 (R

1316
lundi
4" 06/09/2010



 pour déplacer les points et faire coïncider les coordonnées de A, B et C avec celles du tableau)
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A retenir : Relations entre les coordonnées des points et les coordonnées des vecteurs

Soit A(xA ; yA), B (xB ; yB) et C (xC ; yC) 

Coordonnées du vecteur 
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(X1 ; Y1)
Coordonnées du vecteur 
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(X2 ; Y2)
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X2 =  …………….………
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Y2 =  …………….………
Relation entre les coordonnées du vecteur somme 
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(X ; Y)  et les coordonnées des deux autres vecteurs. On a :
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